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"l

Yonetici ozeti

1-Dalga yesil kusak calismasi sonug ARA Raporu Bir problemi
Rapor hakkinda fark etmek
TUum firmalarda yOrotolen 6 sigma projesinin turone Sari, Yesil ya da Kara kusak ve
olarak 3 farkli proje adt ile isimlendirilir. Proje tUrU egitim ve proje boyunca tanimlamak
izlenecek egitim konu bagliklarini ve proje uygulamalarina temel olusturur. iyilegtirmeye
Yapilan her de@erlendirme toplantisi sonugu alinin egitimlerde gésterilen konular ICIN yOp”mOS'
danismanlik hizmetinde degerlendirilerek 6grenme desteklenmekte ve gere ken ilk
katiimeinin saha uygulamalari ile kurum ve projeye deger katmasi adimdir
saglanmaktadir. oe .
Degisim risk
Bu dokumanin amagl, yapilan calismalarin sonuglarini Ust yonetim ile alabilen ve

paylasmaktir. Proje de amaglanan sonuclara karsllik, elde edilen ilerlemeyi tam
zamanli ve gozden gegirilmesine uygun olarak raporlamaktir. Projede sampiyon
ve sUreg sahibi rolunde gorev alan katiimeilar rollerinin geredi yapacaklari

hayalleri olan
digerlerinden

degerlendirmeler igin uygun bilgi saglamak ve kolaylastiricilik hedeflenmektedir. farkl kisiler
tarafindan

Raporda Grafik 1de yer alan "Konu basliklart performasi" Katiimeilarin ttmonon geroeklestiril
ortak ilgili konu bashiginda birlikte topladiklar puani yansitmaktadir. -

Grafik -2 de yer alan "Faz ortalomas!" katiimeilarin gésterdikleri bireysel ebilir.
performansi gotermektedir bu performasn katilimat ile birlikte yapilan
degerlendirmeler sonugu her bir konu bashigr icin ayrintili olarak
degerlendiriimektedir.

Degerlendirme kriteri olarak sagidaki getele kullaniimaktadir.

Aday Katilimci Degil
Anlatilanlar anlagiimamis
Odev Yapilmamig

Major eksilikler

Mindr eksiklikler
Alternatifler gézden gegirilm
Temel puan

lyi performans

Cok iyi performans

En iyi performans

(=] (=] L=< 1 K=21 (40 B oS b)) B
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Degerlendirme;

Secilen 11 projeden 7 adet proje tanimlama ve 6lecme asamalarini yorUterek analiz asamasina
ulasmistir. Bu projeler yaptiklar hazirlik, galisma, sunumlari, hazirladiklari veri ve dosyalarini
danigman ekibi ile birlikte kararlastirilan toplantiile degerlendiriimistir. Eksikleri hakkinda
bilgiler almis ve takip ile ilgili terminler verilmistir.

Diger 4 projede takip yapllamamistir. bu projeleri yUriten arkadaslarin danisman ekibine
ulasarak hazirladiklar calismalart sunmalart yada randevu alarak yapamadiklar kisimlar icin
destek almalari gereklidir.

Bu konunun takip edilmesi proje sahiplerinin sorumlulugunadadir.
Lutfen Bakiniz Calsma OZETI "6'nolu sayfa”

Gelecek Calismalar

Devam eden calismalarda VTF Orerinden
Problemlerin tarif edilmesi
Varsa tarif ediimesine engel verilerin ortaya gikarimasi
Eldeki mevcut verilerle, problem arasindailiski kurulmasi
Bu iliskinin istatistiksel olarak ispatinin yapiimas,
Ispati yapilan sebeplerin optimize edilmesi. yada,
Problemi olusturan sebeplerin ortaya cikmasininengellenmesinin saglanmasi
Faaliyetleri yurutUlecektir.

Tavsiyeler
DUzenli 6 sigma toplantilarinin yapiimas Firma icerisinde 6 sigma odasl yada
verilecek yaratici bir isimle bir alan secilmesi bu toplantilarin mumkinse o noktada

yapiimasi. 0grenme doneminde oldugumuz su donemden katilimeilarin uygun
oldukga diger projelerinilelemelerine vakit ayirmalari tavsiye edilir.
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Su ana kadar yapilan ¢calismalarin
detay!

Tanimlama;,

Yesil kusak aday adaylar tanimlama fazi igerisinde kazandirnimaya ¢galisilan temel “Endustriyel problemler
karsisinda paradigmalarindan siyrilarak, meveut durumu iyilestirme Uzere harekete gegebilmek”. Bunun
icin etkili bir yontem farkindahginikazandirmak.

Hedeflenen yetkinlikler

* Etkili problem tanimlamak

 Problemin sinirlarini eksiksiz belirleme (VOC&CTQ vs KPI) iligkisi kurmak

e Musteri analizi yapmak

« Mevcut dusunce sigasinin disina gikabilmek (ortak akil yorotme ile ilgi teknikler)
» Kok sebeplere ulasma

» Kok sebepleri mevcut beklentiler ve stratejilerle karsilastirarak onceliklendirme.
« Bir calismaicin zaman tablosu hazirlama ve zaman tablosuna bagh ¢alisma
 Kritik kok sebepleri 6lgcme ve analiz yapilabilmesiicin boyutlandirma

« Mevcut 6lgum sonuglarini degerlendirme ve varsa eksikliklerinin tespiti.

+ Projeiginde ekip olusturma sonug igin yonlendirme ve sonug ortaya koyma

OLCME

Yesil kusak adayr katiimeilar, tanimlama fazi igerisinde belirledikleri kok sebeplerin verilerinin
belirlenmesi ve kdk sebeplerin dnceliklendirilerek 6nlem alinabilecek olanlarin taranarak énlem
alinmasini saglayacak Olgme editimi yapilmistir.

+ Problemin (sonuc) veri olarak ortaya konulmasi kaynaklarinin belirlenmesi.

+ Veritiplerine ayristirimasi

« Normallik degerlendirmesinin yapiimasi

» Kok sebeplerin verilerinin derlenmesi Veri Tanimlama Formu (VTF)

« Performans élcumlerinin yapiimasi GUven aralidi ve Kimpur standartlarinin degerlendirimesi
+ Elde edilen verilerle grafik gizmesi.

ANALIZ

Yesil kusak adayi katiimellar, tespit edilen kok nedenler ve nedenlerin toplanan verileri ve
cizilen grafikleri degerlendirilerek. Aksiyon planlarinin hazirlanmasi ve Hipotezlerin
olusturulmasi ile ilgili bilgilendirme yapildi.

+ Aksiyonlarin olusturulmasi e Kurum standartlarinin gézden gegirilmesi.

» Aksiyonlarin olusturuimasi e Kurum standartlarinin gézden gegiriimesi.

« lyilestirme noktalarinin degerlendirilerek stphe ve hipotezlerin olusturulmasi.

« Sonuclari etkileyen faktorlere ait verilerin sonug ile iliskilerinin incelenmesinin
transfer fonksiyonunun olusturulmasi
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Calisma Ozeti 18/04/2025

Proje sahibi / Proje Lideri / Problerm ?_?:ZUIm?r Toplantiya
Project Owner Project Leader g katildi™*
olanlar
o - Kaplama ve Isiliglem proseslerinin stabil
Eren Caglar Ertung  Ali Altan oImomas - -
Fulya Ozmercan Gupse Cakir Stok hatalarinin yuksek olmasi
- - . < V710 alt mentese kalite hatal Uksek
OZ|em OZEF\) A|| KIZI|OgOC Olmgsl mentese Kalite hatalarinin yuksel _
B, — — —esio kM U] Y
suleyman Arslanalp Halil iorahim Ozdenir 2> (M PFEmmvErmnm A - -
ilker Demirayak Hacer Dede Entegre mentese omurlerinin kisa olmasi -
ilker Demirayak Emrah Aydin 18/03/2025 RAPORU -
SUleyman Arslanalp  Emrullah Beyaz Kamaz mentese hat veriminin dusuk olmasi =
.. . Soguk delme operasyonu hata oraninin
Suleyman Arslanalp - Sinan Bahar viksek olmasi -
Mavi ve beyaz yaka teknik yetkinliklerinin
Zuhal Balkanli Burak Topkaya dwsikomos -
Fulyo dzmercan Mustafa Mutiu Elon?cllo;wo tesisleri enerji maliyetinin yUksek _ _
= S T7 alt mekanizma Uretim verimliliginimn
Ozkan Karaca Bayramali Yuksel L onoe - oK
*Bir Sonraki toplanti i¢in bakilacak konular*
VTFVeri tanimlama formlari
Kaizenler ve Aksiyonlar
Hipotez test -Analizler
Her proje grubu ile birlikte dizayn edilen minitab dosyasinin gdézden gegiriimesi
PROJE AKISI
Neden Neden Analizi
A 2 L 4
Kaizen; Hizli ¢6ziimler Quick Alti sigma ; Siphe
win / Diger aksiyonlar ve veri isaretleme
Veri tanimlama formu G
Proseste tutulan /
mevcut veriler —
Minitab Dosyasi Performans /Normal dagilim
YardImCI dOkUmana - Uvgun veri ana“zine
buradan ulasbilirsiniz Histogram buradan ulasbilirsiniz
s o R [E]
] g g8 =N X e o O ey
. tar o Grafik ; R -
A 4

Uygun veri Analizi
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Proje Fazi basari ortalamalari

Grafik -2
HEDEF

6

5

4

3

2

1

0 . . P

Tanimlama Olgme Analiz lyilestirme Kontrol
40 52 62 68 73

m Ali Altan 6,5 0 0 0
mm Gupse Cakir 4,0 0 0 0
 Ali Kizilagag 6,8 5,4 0 0 0
= Halil ibrahim Ozdemir 6,1 0 0 0 0
mmmm Hacer Dede 6,9 5,4 0 0 0
s Emrah Aydin 6,7 5,4 0 0 0
 Emrullah Beyaz 6,9 5,4 0 0 0
I Sinan Bahar 6,4 5,4 0 0 0
N Bayram ali Yuksel 6,9 5,3 0 0
N Burak Topkaya 4,5 4 0 0 0
mmm Mustafa Mutlu 4,5 4 0 0
e HEDEF 7 7 7
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ROLLMECH ALTI SIGMA PROJE TAKIP FORMU

19.04.2025

~
o o
c () . . s = g q g Aa-A
=3 = Proje Proje sahibi / Proje Lideri / . . Proje getirisi
21925 ozman o e ) ) Proje adi / Project Name Problem Tanimi 1° 9
O |q + |Karakusak ‘o |Koordinatorii (Project Owner |Project Leader (EVU)
S

o o

1 YK |Baris OGUZ| RYK-1 | Burak Topkaya | Eren Caglar Ertung |Ali Altan o Kaplama ve Isil iglem proseslerinin stabil Hesaplanacak
Alt tedarikgi hatalalarinin sifilanmasi olmamasi

2 YK |Baris OGUZ| RYK-2 | Burak Topkaya | Fulya Ozmercan |Gupse Cakir ) ) Hesaplanacak
Sevkiyat performansinin %100 yapmak Stok hatalarinin yiiksek olmasi

3 | YK |Barng OGUZ| RYK-3 | Burak Topkaya Ozlem OZER  |Ali Kizilaga . ! ) € 1.300.000,00
V710 alt mentese kalite hatalarinin sifilanmasi |V710 alt mentese kalite hatalarinin yiksek olmasi

4 YK |Baris OGUZ| RYK-4 | Burak Topkaya |Siileyman Arslanalp |Halil ibrahim Ozdemir . . » o € 475.000,00
Kesici takim uglarinin veriminin artiriimasi Kesici takim uglarinin veriminin disiik olmasi

5 YK 18/03/2025 RYK-5 | Burak Topkaya ilker Demirayak ~ |Hacer Dede weibull ile entegre mentese efor ve émiir € 1.500.000,00

RAPORU iyilestirme Entegre mentese 6mdrlerinin kisa olmasi

6 YK |Baris OGUZ| RYK-6 | Burak Topkaya ilker Demirayak |Emrah Aydin ) L ; Kazang yok
mekanizma eksen torku ile dmdr iyilestirme Eksen torku ylksek olmasi

7 | YK |Baris OGUZ| RYK-7 | Burak Topkaya |Siileyman Arslanalp |Emrullah Beyaz o o € 47.000,00
Kamaz Mentese iyilestirme Kamaz mentese hat veriminin distk olmasi

8 | YK |Bans OGUZ| RYK-8 | Burak Topkaya |Sileyman Arslanalp |Sinan Bahar - Soguk delme operasyonu hata oraninin yiksek | €  192.000,00
Soguk delme operasyonlari stabilizasyonu olmasi

9 YK |Baris oGUZ| RYK-9 Burak Topkaya Zuhal Balkanl Burak Topkaya Beyaz ve mavi yaka teknik yetkinlik oraninin Mavi ve beyaz yaka teknik yetkinliklerinin diisiik

artiriimasi

olmasi

Bu dokiiman ROLLMECH OTOMOTIV igin bilgi amaci ile © 19.04.2025 tarihimde yilinda ®HISA tarafindan Gretilmistir.
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Proje Ad1 Proje
No

Alt tedarik¢i hatalalarinin sifirlanmast

Proje lideri Ali Altan Hedef puan

Proje sahibi Eren Caglar Ertung 6,50 7,00
PROBLEM TANIMI

Kaplama ve Isil iglem proseslerinin stabil olmamasi

Hedeflenen kazang (EU)

Hesaplanacak

TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)

Proje tanimlama ve beyan formu goriildii. Potansiyel kazang hesaplanacak miisteri analizi goriildi
ODEVLER

Birim maliyet {izerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)
ODEVLER
Kazang ve Performans yapilacak. Hata PPM basina 6denen reklamasyon ve diger gelirlerin
maliyeti belirlenecek
Maddeler spesifik ve modlar1 detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Katilmadi

ODEVLER
Kazang ve Performans yapilacak. Hata PPM basina 6denen reklamasyon ve diger gelirlerin
maliyeti belirlenecek
Maddeler spesifik ve modlar1 detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak
VTF
Aksiyonlarin tanimlanmasi baglatilmasi
Stiphe ve hipotaezlerin olusturulmasi
Veri Grafik analiz Normal dagilim incelemesinin yapilmasi
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Proje Ad1 Proje
No

Sevkiyat performansinin %100 yapmak

Proje sahibi Fulya Ozmercan 4,00 7,00
PROBLEM TANIMI

Proje lideri Gupse Cakir

Stok hatalarinin yiiksek olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

Hesaplanacak

TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)
Katilmadi

ODEVLER

Proje tanimlama ve beyan formu tamamlanacak
TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Toplantiya katilim sagladi eksikler hakkinda bilgi verildi. Eksiklerin tamamlanmasi ile ilgili Bir

sonraki gdzden 15 Nisan degil 5 mayis olarak karalastirildi. Katilimeinin bu tarihe yetismesi i¢in

uygun planlamay1 yapmasi gerekmekte.

ODEVLER
Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)
Katilmadi

ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
Takvim hazirlanacak

Kano modeli yapilmis tamamlanacak

Proje takimi tamam

Proje kazanci hesaplanmig

Siire¢ haritas1 tamamlanacak

CNX calismasi yapilacak

Balik kilg1g1 hazirlanacak

Nedene neden analizi yapilacak ve CNX yenilenerek
Neden neden analizi detaylandirirlacak

VTF

Aksiyonlarin tanimlanmasi baglatilmasi

Siiphe ve hipotaezlerin olusturulmasi

Veri Grafik analiz Normal dagilim incelemesinin yapilmasi
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Proje Ad1 Proje

V710 alt mentese kalite hatalarinin sifirlanmasi

Proje lideri Ali Kizilagag

Proje sahibi Ozlem OZER 6,11 7,00
PROBLEM TANIMI

V710 alt mentese kalite hatalarinin yiiksek olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

1.300.000
TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)

Proje tanimlama ve beyan formu goriildii miisteri analizi goriildii Takvim degerlendirildi. Beyin

ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Verilen ¢alismalarin tamami incelendi. Etkin bir ¢alisma yiiriitiilmiis. Eksikler hakkinda bilgi
verildi.

ODEVLER

Nedene neden analizi yapilacak ve CNX yenilenerek

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Neden-Neden analizi gozden gegirildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari i¢in 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve Minitab ta
(mentese dmrii )problem igin veri belirleme dokiimani olusturuldu.

ODEVLER
VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baglatilacak Hemen
Stipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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S

Proje Ad1 Proje

Kesici takim ug¢larinin veriminin artirilmasi

Proje lideri Halil ibrahim Ozdemir Hedef puan

Proje sahibi Siileyman Arslanalp 6,07 7,00
PROBLEM TANIMI

Kesici takim ug¢larinin veriminin diisiik olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

475.000
TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)
Proje tanimlama ve beyan formu goriildii. Potansiyel kazang degerlendirildi miisteri analizi
ODEVLER
Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)
Toplantiya katilim saglad: eksikler hakkinda bilgi verildi
ODEVLER
Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Katilmadi

ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
Takvim hazirlanacak

Kano modeli yapilmis tamamlanacak

Proje takimi tamam

Proje kazanci hesaplanmig

Siire¢ haritas1 tamamlanacak

CNX calismasi yapilacak

Balik kilg1g1 hazirlanacak

Nedene neden analizi yapilacak ve CNX yenilenerek

VTF

Aksiyonlarin tanimlanmasi baglatiimasi

Siiphe ve hipotaezlerin olusturulmasi

Veri Grafik analiz Normal dagilim incelemesinin yapilmasi
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Proje Ad1 Proje
No

weibull ile entegre mentese efor ve Omiir iyilestirme

Proje sahibi [lker Demirayak 6,17 7,00
PROBLEM TANIMI / PROBLEM DESCRIPTION

Proje lideri Hacer Dede

Entegre mentese dmiirlerinin kisa olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

1.500.000
TOPLANTI NOTLARI (24/02/2024)
Proje beyan formu gozden gegirildi. Takvim gézden gecirildi. Kano gdzden gegirildi.
ODEVLER
Birim maliyet {izerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Beyin firtinast incelendi. Proses haritasi incelendi tamamlandi. Dokiimanlarin oldukea iyi
hazirlandig1 goriildi

ODEVLER

Maddeler spesifik ve modlar1 detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Neden-Neden analizi gozden gegirildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari i¢in 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve Minitab ta
(mentese dmrii )problem igin veri belirleme dokiimani olusturuldu.

ODEVLER

VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baslatilacak Hemen
Stipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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Proje Ad1 Proje
No

mekanizma eksen torku ile 6miir iyilestirme

Proje lideri Emrah Aydin Hedef puan

Proje sahibi flker Demirayak 6,04 7,00
PROBLEM TANIMI

Eksen torku yiliksek olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)
Proje beyan formu gézden gegirildi. Kano miisteri analizi gézden gegirildi.
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Beyin firtinasi incelendi. Proses haritasi incelendi tamamlandi. Proje kazanimlarinin mali olarak
yetersizligi hakkinda bilgi verildi proje efor degerini etkileyen nedenlerin agikliga kavusturulmasi
hedefi ve mentese Omiirlerinin uzatilmasi dogrultusunda devam etmesi goriisiildii.

ODEVLER

Maddeler spesifik ve modlari detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Neden-Neden analizi gbzden gegirildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari igin 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve Minitab ta
Efor degeri problem igin veri belirleme dokiimani olusturuldu.

ODEVLER
VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baglatilacak Hemen
Siipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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Project
no

Proje Ad1

Kamaz Mentese iyilestirme

Proje lideri Emrullah Beyaz Hedef puan

Proje sahibi Siileyman Arslanalp 6,14 7,00
PROBLEM TANIMI

Kamaz mentese hat veriminin diigiik olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

TOPLANTI NOTLARI (24.02.2025)

Proje beyan ve onay formu goriildii. Ekip iiyeleri yeterli. Kano gézden gegirildi
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Beyin firtinasi incelendi. Proses haritasi incelendi tamamlandi

ODEVLER

Maddeler spesifik ve modlar1 detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak

TOPLANTI NOTLARI (18/04/2025)

Neden-Neden analizi gozden gegirildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari i¢in 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve Minitab ta
(Verillik )problem i¢in veri belirleme dokiimani1 olusturuldu.

ODEVLER
VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baglatilacak Hemen
Stipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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Proje Ad1

Soguk delme operasyonlari stabilizasyonu

Project Leader Sinan Bahar Hedef puan

Project Owner Siileyman Arslanalp 5,92 7,00
PROBLEM TANIMI

Soguk delme operasyonu hata oraninin yiiksek olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

192.000,00
TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)
Proje beyan ve onay formu gozden gecirildi.Ekip gdzden gegirildi.
ODEVLER
Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)
Toplantiya katilim sagladi eksikler hakkinda bilgi verildi

ODEVLER

Birim maliyet {izerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
Takvim hazirlanacak

Kano modeli yapilmig tamamlanacak

Proje takimi tamam

Proje kazanci hesaplanmig

Siire¢ haritasi tamamlanacak

CNX caligmasi yapilacak

Balik kil¢1g1 hazirlanacak

Nedene neden analizi yapilacak ve CNX yenilenerek

TOPLANTI NOTLARI (18/04/2025)
Neden-Neden analizi gozden geg¢irildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari igin 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve Minitab ta
(Verillik )problem i¢in veri belirleme dokiimani olusturuldu.

ODEVLER

VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baglatilacak Hemen
Siipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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S

Proje Ad1 Proje
No

Beyaz ve mavi yaka teknik yetkinlik oraninin artirilmast

Proj ect Leader Burak Topkaya Hedef puan

Project Owner Zuhal Balkanh 4,25 7,00
PROBLEM TANIMI

Mavi ve beyaz yaka teknik yetkinliklerinin diisiik olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

TOPLANTI NOTLARI (24/02/2025)
Proje beyan ve onay formu gozden gegirildi.Ekip gézden gegirildi.
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Katilim saglanmasi Raporlu

ODEVLER

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)
Performans ve yetkinlik arasindaki ilskinin anlasilmasi i¢in. Beyin firtinas1 yapilarak performans
ve yetkinlik arasinda nasil etkiledigine yonelik ¢alisma yapilacak

ODEVLER
Beyin firtinasi
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Proje
No

Proje Ad1

Kaplama tesisleri Maliyetlerinin iyilestirilmesi

Proj ect Leader Mustafa Mutlu Hedef puan

Project Owner Fulya Ozmercan 5,43 7,00
PROBLEM TANIMI B6

Kaplama tesisleri enerji maliyetinin yiiksek olmasi

Hedeflenen kazang (EU)

Hesaplanacak

TOPLANTI NOTLARI (24.02.2025)

Beyan formu gozden gegirildi. Takim gézden gegirildi potansiyet kazang hesaplanacak. Kano
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazang metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Toplantiya katilim saglad: eksikler hakkinda bilgi verildi Eksiklerin giderilmesi i¢in 15 nisan 2025
tarihinin ulasilabilir bir tarih oldugu planlamanin bu yonde yapilacagi goriisiildii

ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
Takvim hazirlanacak

Kano modeli yapilmis tamamlanacak

Proje takimi tamam

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Katilmad:
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.
Takvim hazirlanacak
Kano modeli yapilmis tamamlanacak
Proje takimi tamam
Proje kazanci hesaplanmig
Siire¢ haritas1 tamamlanacak
CNX calismasi yapilacak
Balik kilg1g1 hazirlanacak
Nedene neden analizi yapilacak ve CNX yenilenerek
VTF
Aksiyonlarin tanimlanmasi baglatiimasi
Siiphe ve hipotaezlerin olugturulmasi
Veri Grafik analiz Normal dagilim incelemesinin yapilmasi
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Proje Ad1 Proje

T7 alt mekanizma Kalite hatalarinin iyilestirilmesi

Project Leader Bayram ali Yiiksel Hedef puan

Project Owner Ozkan Karaca 6,09 7,00
PROBLEM TANIMI B6

T7 alt mekanizma iiretim verimliliginimn diisiik olmas1

Hedeflenen kazang (EU)

3.000,00 |
TOPLANTI NOTLARI (24.02.2025)
Beyan formu gozden gecirildi. Takim gbzden geg¢irildi potansiyet kazang hesaplanacak. Kano
ODEVLER

Birim maliyet lizerinden potansiyel kazan¢ metrik olarak tanimlanip hesaplanacak.

TOPLANTI NOTLARI (18/03/2025)

Beyin firtinasi incelendi. Proses haritas1 incelendi tamamlandi Calismalarin plana uygun olarak
ilerletildigi goriildii

ODEVLER

Maddeler spesifik ve modlari detaylandirilmali.
Neden neden analizi detaylandirirlacak

TOPLANTI NOTLARI (16/04/2025)

Neden-Neden analizi gbzden gegirildi. Aksiyon ve siiphe kisimlari igin 6rnekler yapildi. VTF
hazirlanmasi ve doldurulmasi ile ilgili 6rnek yapildi. Minitab ile form hazirlama ve problem i¢in
veri belirleme dokiimani olusturuldu.

ODEVLER
VTF doldurulacak 15/05/2025
Aksiyonla baglatilacak Hemen
Siipheler bir sonraki danigmanlik 6ncesi tamamlanacak 9/05/2025
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Katilim Takip Tablosu

19.04.2025

Proje sahibi / Proje Lideri / Toplati 24.02.2025 | 18.03.2025 | 16.04.2025 | 9.05.2025 | 30.05.2025 | 26.06.2025 | 21.07.2025 | 4.08.2025
. . Problem Tanimi = =
Project Owner Project Leader Basglama | Bitis Silire | Katihm | Kathm | Katim | Katlim | Katim | Katihim Katihm | Katiim
Eren Caglar Ertung Ali Altan Kaplama ve Isil iglem proseslerinin stabil olmamasi ok ok
09:30:00]  10:45:00| 01:15:00
Fulya Ozmercan Gupse Gakir Stok hatalarinin yiiksek olmasi
09:30:00 10:45:00| 01:15:00
Ozlem OZER Ali Kizilagag V710 alt mentese kalite hatalarinin yiksek olmasi ok ok ok
10:45:00]  12:00:00| 01:15:00
Siileyman Arslanalp Halil ibrahim Ozdemir | Kesici takim uglarinin veriminin diisiik olmasi ok ok
12:00:00 13:15:00| 01:15:00
ilker Demirayak Hacer Dede Entegre mentese dmirlerinin kisa olmasi ok ok ok
13:30:00|  14:45:00| 01:15:00
ilker Demirayak Emrah Aydin Eksen torku yiiksek olmasi ok ok ok
13:30:00 14:45:00| 01:15:00
Sileyman Arslanalp Emrullah Beyaz Kamaz mentese hat veriminin diisiik olmasi ok ok ok
14:45:00|  16:00:00| 01:15:00
. . Soguk delme operasyonu hata oraninin yiiksek
Siileyman Arslanalp Sinan Bahar 9 P Y y ok ok ok
olmasi 14:45:00]  16:00:00| 01:15:00
Zuhal Balkanl: Burak Topkaya Mavi ve beyaz yaka teknik yetkinliklerinin disuk ok ok
olmasi 16:00:00|  17:15:00| 01:15:00
“ Kaplama tesisleri enerji maliyetinin yiiksek
Fulya Ozmercan Mustafa Mutlu P J Y y ok ok
olmasi 16:00:00]  17:15:00| 01:15:00
Ozkan Karaca Bayram ali Yiiksel T7 alt mekanizma Uretim verimliliginimn duguk ok ok ok
olmasi 17:00:00[  19:15:00| 02:15:00
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